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一、报告简介

观研报告网发布的《中国运动控制系统行业发展现状调研与投资趋势研究报告（2025-2032
年）》涵盖行业最新数据，市场热点，政策规划，竞争情报，市场前景预测，投资策略等内
容。更辅以大量直观的图表帮助本行业企业准确把握行业发展态势、市场商机动向、正确制
定企业竞争战略和投资策略。本报告依据国家统计局、海关总署和国家信息中心等渠道发布
的权威数据，以及我中心对本行业的实地调研，结合了行业所处的环境，从理论到实践、从
宏观到微观等多个角度进行市场调研分析。

官网地址：http://www.chinabaogao.com/baogao/202503/745366.html

报告价格：电子版: 8200元    纸介版：8200元    电子和纸介版: 8500
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二、报告目录及图表目录

前言：运动控制系统是工业自动化设备的核心部件，工业机器人的发展利好运动控制系统行
业发展。与工业机器人相比，人形机器人强调“类人”属性，步态控制、抗冲击、轨迹规划要
求均更高，难度显著提升，有望给运动控制系统带来市场需求增量。

运动控制系统主要由控制层、驱动层以及执行层共同构成，在政策鼓励下，内资厂商在各品
类拓展上均进展顺利，行业覆盖度较高，运动控制系统国产替代势不可挡。细分来看，我国
运动控制器向中高端发力，PC-Based控制卡市场由美国泰道、翠欧等外资品牌占据的格局
正在被打破；伺服系统方面，早期日系厂商优势突出，但 2020
年以来内资如汇川技术等奋起直追，开始加速替代。
一、工业机器人发展利好运动控制系统行业发展，人形机器人有望带来市场需求增量
运动控制是工业自动化控制核心场景、运动控制系统是工业自动化设备的核心部件，可以使
系统终端执行机构的位置、速度、转矩等输出参数准确地跟随输入量变化，运动控制是电子
制造、锂电光伏、物流、工业机器人等先进制造生产执行过程中实现精确定位、精准运动的
必要途径。
2022年全球运动控制系统行业规模达155亿美元，随着工业机器人发展，预计到2027 年
全球运动控制系统行业规模达到 200 亿美元，期间复合增速 5.2%。

数据来源：观研天下数据中心整理
工业机器人通常采用 PC 作为上位机完成人机交互/轨迹规划，基于 PLC 或 PC-Based 控制
器通过关节控制、位置控制、力控制实现运动控制。而人形机器人强调“类人”属性，步态控
制、抗冲击、轨迹规划要求均更高，难度显著提升，有望给运动控制系统带来市场需求增量
。
工业机器人运动控制分类 类别 简介 关节控制
关节控制为工业机器人最基础和核心的控制过程，单关节控制不考虑关节
之间的影响，机器人的机械惯性被当做扰动项来进行处理，通常通过电机实现驱动，由电
流检测、速度检测、位置检测构成闭环控制。多关节控制在单关节的基础上要考虑关节之间
的影响，通常将其他关节的对当前关节的影
响作为前馈项引入位置控制器，从而构成多关节控制系统。 位置控制
工业机器人位置控制与关节空间轨迹有紧密联系，以六自由度工业机器人
为例，可通过笛卡尔位置控制由给定位置、关节空间位置转换、6 路单关节位置控制器实
现工业机器人末端按照给定的位置和姿态运动。 力控制
采用多维力传感器获取笛卡尔坐标系中的多维力、力矩信息，多维力传感器
主要由力敏元件、信号采集电路、信号调理电路、多维信号解耦系统(硬件或软件解耦)、上
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位机或嵌入式系统信息处理软件等构成。多维力传感器广泛装配在机器人机械臂。在工业现
场生产线中，将多维力传感器装载于小
型机械臂的前端或者机械手爪末端。协助机器人手臂实现力度的控制、轮廓追踪、孔位搜
索以及机械臂防碰撞等功能，保障机器人操作安全与功能实现。以机械臂控制为例，每个关
节均含有离合器、制动器、谐波减速器，以电机为动力源，经
齿轮组、减速器为关节提供动能，通过对关节速度、位置、力进行调节，完成多自由度旋
转运动。
资料来源：观研天下整理
人形机器人运动控制分类 类别 简介 下肢控制
人形机器人由于采用了“类人”腿部结构，步行状态下的运动控制系统属于非线性和强耦
合，人形机器人需保持步行稳定同时按照期望的轨迹行走，同时存在在地面不平整、路面
障碍物的干扰，控制难度较高。
根据《基于动作捕捉技术对仿人机器人运动学分析与仿真》信息，人形机器人下肢可简化
为 14 自由度系统，其中，髋关节为 3 个自由度，分别为横滚、俯仰和偏转，通过 1 个虎
克副和 1 个旋转副来连接；同样的传动方式也作用于踝关节的 3 个自由度，每个膝关节 1
个前向自由度，通过 1
个旋转副连接。目前人形机器人的步态控制一种方式为基于具有反馈机制的控制回路 PID
控制器，通过 PSO 计算进行控制优化。优化后可通过 Matlab
仿真对于控制系统的响应速度、机器人跟 踪路径是否有改善进行验证。 手臂控制
以一个四自由度双臂人形机器人为例，其运动控制系统包含机械臂与伺服电机及控制器，
机械臂在肩部含有两个自由度、肘部含有两个自由度。机械臂控制类似工业机器人多关节控
制，以肩关节作为坐标系原点，通过机器视觉确定机
械臂末端姿态与需要达到的定位，再通过逆运动学算法求解得到关节变量的解析解，最后
控制各关关节以“类人”姿态完成作业任务。冲击（Jerk）为机器人运动过程中加速度的导数
，代表力矩变化的快慢，冲击会产生振动、
过冲、机械磨损和寿命减少等问题。考虑人形机器人的机械臂有“类人”属性，在操作上
需要平稳地进行抓取和抬举物品，对于实现最小冲击要求更高。 轨迹规划
人形机器人要实现“类人”行为，自由度相比工业机器人更高，传感器的应用也会明显增
加，例如需要引入视觉传感以实现与环境交互和空间定位（用于轨迹规划）。在工业机器
人应用中，轨迹规划的应用往往需要专业工程师通过编程处理，学习成本较高。考虑人形
机器人未来有消费级应用场景，轨迹规划必须通过软件进行封装，将功能集成并设计出可
视化界面，从而降低使用门槛。
资料来源：观研天下整理
二、内资厂商行业覆盖度较高，运动控制系统国产替代势不可挡
运动控制系统主要由电气系统的控制单元（控制层）、驱动单元（驱动层）以及机械系统的
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电机部分（执行层）共同构成。控制层包括 PLC、IPC、PC-Based 等；在驱动和执行层可
分为伺服系统与步进系统，步进系统控制简单、成本低、可靠性高，而伺服系统定位精度高
、动态响应快、稳定性好，因此更为高端。
《“十四五”智能制造发展规划》明确提出，到 2025 年，我国的供给能力明显增强，智能
制造装备和工业软件技术水平和市场竞争力显著提升，国内市场满足率要分别超过 70%和
50%。
在政策鼓励下，内资厂商在品类拓展上均进展顺利，依靠“解决方案+性价比+服务”拓展客户
，打破依靠单一�����葺�襪����䵬䝝�������䥓艕䙗䝑睙��㩧���鄀�倀䰀䌀
”三件套，其解决方案足以与外资厂商同台竞技，相对 OEM 领域的日系品牌竞争优势更强
。内资厂商行业覆盖度较高，运动控制系统国产替代势不可挡。

不同企业解决方案完备程度对比
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控制层
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-
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√
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√
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-
-
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-
资料来源：观研天下整理
三、我国运动控制器向中高端发力，伺服系统内资占比有望持续提升
细分来看，2019年我国运动控制系统总体市场规模为 425 亿元， 其中运动控制器市场规模
85 亿元，占比20%；伺服系统市场规模 340 亿元，占比80%。

数据来源：观研天下数据中心整理
运动控制器方面，中国运动控制器行业将向高性能、多轴同步、智能化、自适应控制方向发
展，并通过支持工业互联、模块化设计和云边协同提升灵活性和效率。同时，紧凑型和低功
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耗设计将满足轻量化与绿色需求，助力智能制造、机器人与自动化装备的广泛应用，为工业
升级提供关键技术支撑。
随着国内品牌逐渐向中高端发力，此前PC-Based
控制卡市场由美国泰道、翠欧等外资品牌占据的格局正在被打破。根据数据，2024
年，中国企业固高、雷赛分别跃居国内PC-Based
控制卡市场第二、第三位，占比7%、6%，仅次于德国倍福（18%）。

数据来源：观研天下数据中心整理
伺服系统方面，早期日系厂商优势突出，但 2020
年以来内资开始加速替代，龙头汇川技术份额从 2017 年 5%提升到 2024 年的 28%，头部
地位显著；二线国产品牌禾川科技、信捷电气、雷赛智能等也奋起直追，市占率各约
5%，后续有望持续提升。长期来看，伺服行业内资占比将超过 80%。

数据来源：观研天下数据中心整理（zlj）
注：上述信息仅作参考，图表均为样式展示，具体数据、坐标轴与数据标签详见报告正文。
个别图表由于行业特性可能会有出入，具体内容请联系客服确认，以报告正文为准。
更多图表和内容详见报告正文。
观研报告网发布的《中国运动控制系统行业发展现状调研与投资趋势研究报告（2025-2032
年）》涵盖行业最新数据，市场热点，政策规划，竞争情报，市场前景预测，投资策略等内
容。更辅以大量直观的图表帮助本行业企业准确把握行业发展态势、市场商机动向、正确制
定企业竞争战略和投资策略。
本报告依据国家统计局、海关总署和国家信息中心等渠道发�运动控制系统���的权威数据，结合
了行业所处的环境，从理论到实践、从宏观到微观等多个角度进行市场调研分析。
行业报告是业内企业、相关投资公司及政府部门准确把握行业发展趋势，洞悉行业竞争格局
，规避经营和投资风险，制定正确竞争和投资战略决策的重要决策依据之一。
本报告是全面了解行业以及对本行业进行投资不可或缺的重要工具。观研天下是国内知名的
行业信息咨询机构，拥有资深的专家团队，多年来已经为上万家企业单位、咨询机构、金融
机构、行业协会、个人投资者等提供了专业的行业分析报告，客户涵盖了华为、中国石油、
中国电信、中国建筑、惠普、迪士尼等国内外行业领先企业，并得到了客户的广泛认可。
目录大纲：
【第一部分 行业定义与监管 】
第一章 2020-2024年中国��运动控制系统����行业发展概述
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一、��运动控制系统����行业相关定义
二、��运动控制系统����特点分析
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三、亚洲��运动控制系统����行业市场前景分析
第四节 北美��运动控制系统����行业地区市场分析
一、北美��运动控制系统����行业市场现状分析
二、北美��运动控制系统����行业市场规模与市场需求分析
三、北美��运动控制系统����行业市场前景分析
第五节 欧洲��运动控制系统����行业地区市场分析
一、欧洲��运动控制系统����行业市场现状分析
二、欧洲��运动控制系统����行业市场规模与市场需求分析
三、欧洲��运动控制系统����行业市场前景分析
第六节 2025-2032年全球��运动控制系统����行业分�运动控制系统���走势预测
第七节 2025-2032年全球��运动控制系统����行业市场规模预测
【第三部分 国内现状与企业案例】
第五章 中国��运动控制系统����行业运行情况
第一节 中国��运动控制系统����行业发展状况情况介绍
一、行业发展历程回顾
二、行业创新情况分析
三、行业发展特点分析
第二节 中国��运动控制系统����行业市场规模分析
一、影响中国��运动控制系统����行业市场规模的因素
二、中国��运动控制系统����行业市场规模
三、中国��运动控制系统����行业市场规模解析
第三节 中国��运动控制系统����行业供应情况分析
一、中国��运动控制系统����行业供应规模
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二、中国��运动控制系统����行业供应特点
第四节 中国��运动控制系统����行业需求情况分析
一、中国��运动控制系统����行业需求规模
二、中国��运动控制系统����行业需求特点
第五节 中国��运动控制系统����行业供需平衡分析
第六节 中国��运动控制系统����行业存在的问题与解决策略分析
第六章 中国��运动控制系统����行业产业链及细分市场分析
第一节 中国��运动控制系统����行业产业链综述
一、产业链模型原理介绍
二、产业链运行机制
三、��运动控制系统����行业产业链图解
第二节 中国��运动控制系统����行业产业链环节分析
一、上游产业发展现状
二、上游产业对��运动控制系统����行业的影响分析
三、下游产业发展现状
四、下游产业对��运动控制系统����行业的影响分析
第三节 中国��运动控制系统����行业细分市场分析
一、细分市场一
二、细分市场二
第七章 2020-2024年中国��运动控制系统����行业市场竞争分析
第一节 中国��运动控制系统����行业竞争现状分析
一、中国��运动控制系统����行业竞争格局分析
二、中国��运动控制系统����行业主要品牌分析
第二节 中国��运动控制系统����行业集中度分析
一、中国��运动控制系统����行业市场集中度影响因素分析
二、中国��运动控制系统����行业市场集中度分析
第三节 中国��运动控制系统����行业竞争特征分析
一、企业区域分�运动控制系统���特征
二、企业规模分�运动控制系统���特征
三、企业所有制分�运动控制系统���特征
第八章 2020-2024年中国��运动控制系统����行业模型分析
第一节 中国��运动控制系统����行业竞争结构分析（波特五力模型）
一、波特五力模型原理
二、供应商议价能力
三、购买者议价能力
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四、新进入者威胁
五、替代品威胁
六、同业竞争程度
七、波特五力模型分析结论
第二节 中国��运动控制系统����行业SWOT分析
一、SWOT模型概述
二、行业优势分析
三、行业劣势
四、行业机会
五、行业威胁
六、中国��运动控制系统����行业SWOT分析结论
第三节 中国��运动控制系统����行业竞争环境分析（PEST）
一、PEST模型概述
二、政策因素
三、经济因素
四、社会因素
五、技术因素
六、PEST模型分析结论
第九章 2020-2024年中国��运动控制系统����行业需求特点与动态分析
第一节 中国��运动控制系统����行业市场动态情况
第二节 中国��运动控制系统����行业消费市场特点分析
一、需求偏好
二、价格偏好
三、品牌偏好
四、其他偏好
第三节 ��运动控制系统����行业成本结构分析
第四节 ��运动控制系统����行业价格影响因素分析
一、供需因素
二、成本因素
三、其他因素
第五节 中国��运动控制系统����行业价格现状分析
第六节 2025-2032年中国��运动控制系统����行业价格影响因素与走势预测
第十章 中国��运动控制系统����行业所属行业运行数据监测
第一节 中国��运动控制系统����行业所属行业总体规模分析
一、企业数量结构分析
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二、行业资产规模分析
第二节 中国��运动控制系统����行业所属行业产销与费用分析
一、流动资产
二、销售收入分析
三、负债分析
四、利润规模分析
五、产值分析
第三节 中国��运动控制系统����行业所属行业财务指标分析
一、行业盈利能力分析
二、行业偿债能力分析
三、行业营运能力分析
四、行业发展能力分析
第十一章 2020-2024年中国��运动控制系统����行业区域市场现状分析
第一节 中国��运动控制系统����行业区域市场规模分析
一、影响��运动控制系统����行业区域市场分�运动控制系统���的因素
二、中国��运动控制系统����行业区域市场分�运动控制系统���
第二节 中国华东地区��运动控制系统����行业市场分析
一、华东地区概述
二、华东地区经济环境分析
三、华东地区��运动控制系统����行业市场分析
（1）华东地区��运动控制系统����行业市场规模
（2）华东地区��运动控制系统����行业市场现状
（3）华东地区��运动控制系统����行业市场规模预测
第三节 华中地区市场分析
一、华中地区概述
二、华中地区经济环境分析
三、华中地区��运动控制系统����行业市场分析
（1）华中地区��运动控制系统����行业市场规模
（2）华中地区��运动控制系统����行业市场现状
（3）华中地区��运动控制系统����行业市场规模预测
第四节 华南地区市场分析
一、华南地区概述
二、华南地区经济环境分析
三、华南地区��运动控制系统����行业市场分析
（1）华南地区��运动控制系统����行业市场规模
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（2）华南地区��运动控制系统����行业市场现状
（3）华南地区��运动控制系统����行业市场规模预测
第五节 华北地区��运动控制系统����行业市场分析
一、华北地区概述
二、华北地区经济环境分析
三、华北地区��运动控制系统����行业市场分析
（1）华北地区��运动控制系统����行业市场规模
（2）华北地区��运动控制系统����行业市场现状
（3）华北地区��运动控制系统����行业市场规模预测
第六节 东北地区市场分析
一、东北地区概述
二、东北地区经济环境分析
三、东北地区��运动控制系统����行业市场分析
（1）东北地区��运动控制系统����行业市场规模
（2）东北地区��运动控制系统����行业市场现状
（3）东北地区��运动控制系统����行业市场规模预测
第七节 西南地区市场分析
一、西南地区概述
二、西南地区经济环境分析
三、西南地区��运动控制系统����行业市场分析
（1）西南地区��运动控制系统����行业市场规模
（2）西南地区��运动控制系统����行业市场现状
（3）西南地区��运动控制系统����行业市场规模预测
第八节 西北地区市场分析
一、西北地区概述
二、西北地区经济环境分析
三、西北地区��运动控制系统����行业市场分析
（1）西北地区��运动控制系统����行业市场规模
（2）西北地区��运动控制系统����行业市场现状
（3）西北地区��运动控制系统����行业市场规模预测
第九节 2025-2032年中国��运动控制系统����行业市场规模区域分�运动控制系统���预测
第十二章 ��运动控制系统����行业企业分析（随数据更新可能有调整）
第一节 企业一
一、企业概况
二、主营产品
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三、运营情况
1、主要经济指标情况
2、企业盈利能力分析
3、企业偿债能力分析
4、企业运营能力分析
5、企业成长能力分析
四、公司优势分析
第二节 企业二
一、企业概况
二、主营产品
三、运营情况
1、主要经济指标情况
2、企业盈利能力分析
3、企业偿债能力分析
4、企业运营能力分析
5、企业成长能力分析
四、公司优势分析
第三节 企业三
一、企业概况
二、主营产品
三、运营情况
1、主要经济指标情况
2、企业盈利能力分析
3、企业偿债能力分析
4、企业运营能力分析
5、企业成长能力分析
四、公司优势分析
第四节 企业四
一、企业概况
二、主营产品
三、运营情况
1、主要经济指标情况
2、企业盈利能力分析
3、企业偿债能力分析
4、企业运营能力分析
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5、企业成长能力分析
四、公司优势分析
第五节 企业五
一、企业概况
二、主营产品
三、运营情况
1、主要经济指标情况
2、企业盈利能力分析
3、企业偿债能力分析
4、企业运营能力分析
5、企业成长能力分析
四、公司优势分析
第六节 企业六
一、企业概况
二、主营产品
三、运营情况
1、主要经济指标情况
2、企业盈利能力分析
3、企业偿债能力分析
4、企业运营能力分析
5、企业成长能力分析
四、公司优势分析
第七节 企业七
一、企业概况
二、主营产品
三、运营情况
1、主要经济指标情况
2、企业盈利能力分析
3、企业偿债能力分析
4、企业运营能力分析
5、企业成长能力分析
四、公司优势分析
第八节 企业八
一、企业概况
二、主营产品
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三、运营情况
1、主要经济指标情况
2、企业盈利能力分析
3、企业偿债能力分析
4、企业运营能力分析
5、企业成长能力分析
四、公司优势分析
第九节 企业九
一、企业概况
二、主营产品
三、运营情况
1、主要经济指标情况
2、企业盈利能力分析
3、企业偿债能力分析
4、企业运营能力分析
5、企业成长能力分析
四、公司优势分析
第十节 企业十
一、企业概况
二、主营产品
三、运营情况
1、主要经济指标情况
2、企业盈利能力分析
3、企业偿债能力分析
4、企业运营能力分析
5、企业成长能力分析
四、公司优势分析
【第四部分 展望、结论与建议】
第十三章 2025-2032年中国��运动控制系统����行业发展前景分析与预测
第一节 中国��运动控制系统����行业未来发展前景分析
一、中国��运动控制系统����行业市场机会分析
二、中国��运动控制系统����行业投资增速预测
第二节 中国��运动控制系统����行业未来发展趋势预测
第三节 中国��运动控制系统����行业规模发展预测
一、中国��运动控制系统����行业市场规模预测
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二、中国��运动控制系统����行业市场规模增速预测
三、中国��运动控制系统����行业产值规模预测
四、中国��运动控制系统����行业产值增速预测
五、中国��运动控制系统����行业供需情况预测
第四节 中国��运动控制系统����行业盈利走势预测
第十四章 中国��运动控制系统����行业研究结论及投资建议
第一节 观研天下中国��运动控制系统����行业研究综述
一、行业投资价值
二、行业风险评估
第二节 中国��运动控制系统����行业进入策略分析
一、目标客户群体
二、细分市场选择
三、区域市场的选择
第三节 ��运动控制系统����行业品牌营销策略分析
一、��运动控制系统����行业产品策略
二、��运动控制系统����行业定价策略
三、��运动控制系统����行业渠道策略
四、��运动控制系统����行业推广策略
第四节 观研天下分析师投资建议
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